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WW-01 ROBOTY POMIAROWE

1. INFORMACJE OGOLNE

1.1

1.2.

1.3.

Przedmiot Warunkéw wykonania i odbioru robét budowlanych

Przedmiotem niniejszych Warunkéw wykonania i odbioru robét budowlanych sg wymagania
ogolne dotyczgce projektowania, wykonania i odbioru robét pomiarowych, ktére zostang
zaprojektowane i wykonane w ramach Umowy Remont magistrali wodociggowej DN 300 w al
Pokoju do ul. Fabrycznej w Krakowie

Zakres stosowania WW

Warunki wykonania i odbioru robét budowlanych (WW) stanowig integralng czes¢ Programu
funkcjonalno-uzytkowego i nalezy je stosowac przy zlecaniu, projektowaniu i realizacji Robot
opisanych w PFU.

Zakres Robét objetych WW

Ustalenia zawarte w niniejszych WW obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu przygotowanie i wykonanie robét w zakresie wytyczania obiektow przewidzianych w PFU, a
w nim do wykonania:

e Roboty mapowe,
¢ Roboty wytyczeniowe,

oraz wszystkich innych nie wymienionych wyzej elementow jakie wystepujg przy realizacji
umowy w zakresie:
e Przygotowanie na podstawie materiatéw uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy

geodezyjnej na terenie objetym inwestycjg przed jej rozpoczeciem. Inwentaryzacja
powinna by¢ wykonana przez geodete uprawnionego i powinna zawierac:

— Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktére
znajdujg sie na przedmiotowym terenie (nie zostaty zniszczone) oraz lokalizacje
punktow, ktdre zostaty zniszczone przed rozpoczeciem inwestycji (naniesione na
podstawie opisow topograficznych).

— Protokét majacy na celu odbiér stanu osnowy przed rozpoczeciem inwestycji.

Protokét ten ma by¢ uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete
powiatowego. Czescig tego protokotu bedg dokumenty opisane w punkcie powyze;.

¢ Przygotowanie na podstawie materiatéw uzyskanych z PODGIK inwentaryzacji osnowy
geodezyjnej na terenie objetym powyzszg inwestycjg po jej zakonczeniu.

o Kopie mapy zasadniczej z naniesionymi punktami osnowy geodezyjnej, ktére znajdujg
sie na przedmiotowym terenie (nie zostaty zniszczone) oraz lokalizacje punktow, ktére
zostaty zniszczone przed rozpoczeciem inwestycji (naniesione na podstawie opiséw
topograficznych) oraz punkty osnowy geodezyjnej zniszczone przez Wykonawce.

e Protokdt majgcy na celu odbiér stanu osnowy po zakonczeniu inwestycji. Protokdt ten
ma by¢ uzgodniony i podpisany przez geodete uprawnionego i geodete powiatowego.

W zakres robot wytyczeniowych wchodza:

o Wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw
gtéwnych osi obiektéw i tras,

e Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

o Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
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o Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e Zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczgce rob6t podano w ,WW-00 — Wymagania ogdine”
2. MATERIALY

2.1. Wymagania podstawowe

Ogdlne wymagania dotyczgce Materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ,WW 00 -
Wymagania Ogoélne”

Do utrwalenia punktéow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,5 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg roboét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 m do
0,08 m i diugosci okoto 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe srednicy
5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,5 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ,WW 00 - Wymagania Ogdélne”

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z PZJ i uzyskaé¢ akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy
sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,

o faty,

o tasmy stalowe i szpilki,

e inny specjalistyczny sprzet geodezyjny np. urzgdzenia GPS

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Wymagania Ogélne dotyczgce srodkéw transportu podano w ,WW 00 - Wymagania Ogdlne”

Na okres budowy Wykonawca winien opracowacé projekt organizacji ruchu we wtasnym zakresie
i uzgodni¢ go z odpowiednimi organami.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa Robét, jak i poza nimi. Srodki transportowe,
poruszajgce sie po drogach powinny spetniaé odpowiednie wymagania w zakresie parametréw
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytéw i obcigzenia na oS.
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Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych
powyzej warunkow obcigzajg Wykonawce.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenie,
uszkodzenia, spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do placu
budowy.

Uzyte srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie sprawnych technicznie srodkéw transportu
i takich ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i dostarczonych
materiatow.

Materiaty takie stuzgce do wykonania wytyczenia trasy i punktow wysokosciowych mogag byé
przewozone dowolnym srodkiem transportu.

5. Wykonanie Robét

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie Roboty dodatkowe,
wynikajgce z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomienia Zamawiajgcego oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne obiektéw lub trasy i punkty posrednie osi muszg byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny byC zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczehn w
czasie trwania Robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy utyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy obiektu liniowego w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréow, natomiast w terenie falistym i gdérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
wodociggu lub kanalizacji i obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktéw,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw
stalowych osadzonych w gruncie w sposdéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Remont rurociggu magistralnego
Projekt pn.: ,Gospodarka wodno-$ciekowa w Krakowie”.



Tom Il — Program funkcjonalno — uzytkowy 5
PFU-2 Warunki wykonania i odbioru robét budowlanych
WW-01 Roboty pomiarowe

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnosciag, aby sredni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej lub przez Inzyniera.

Os obiektu lub trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczyé z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okres$lonych w
Dokumentacji Projektowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Dla obiektéw nieliniowych nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez:
— wytyczenie 0si,

— wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ,WW — 00 — Wymagania ogélne”

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w niniejszych WW.

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikébw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

7. OBMIAR ROBOT

Umowa jest oparty na zryczaltowanych cenach za petne wykonanie kompletu prac, jak
pokazano w Wykazie Cen. W zwigzku z powyzszym Roboty nie podlegajg obmiarowi.

Zasady rozliczania opisano w ,WW -00 — Wymagania Ogdine”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlnie zasady odbioru Robét zostaty opisane w ,WW-00 — Wymagania Ogdlne”

Odbiér robét zwigzanych z wytyczeniem w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi”

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, Warunkami
Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych, warunkami technicznymi oraz obowigzujgcymi
normami.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy przedktadajac
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg Robét.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania Robdét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ,WW-00 — Wymagania Ogolne”

Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ Roboty niezbedne do osiggniecia efektow
funkcjonalno-uzytkowych wskazanych w PFU.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

— Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

— Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK. 1983.
— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
— Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

—  Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Stosowanie norm przez Wykonawce bedzie podlegato uzgodnieniom i akceptacji przez
Inzyniera
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